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Upozornenia:

Riadiaca jednotka MINDY AO02 je urCena na ovladanie jedného asynchronneho jednofazového motora na automatizovanie roliet,
vyklopnych vrat, bran, markiz. Kazdé iné pouzitie je nevhodné, a teda zakazané. Motory musia byt vybavené elektromechanickymi
koncovymi spinaémi. Pripominame, ze automatické zariadenia musia byt montované kvalifikovanymi a skisenymi pracovnikmi v sulade
S predpismi a normami.

1) Popis vyrobku
Riadiaca jednotka Mindy AO2 umoziiuje ovladat asynchrénne jednofazové motory napajané sietovym napéatim so zapojeniami typu

SPOLOCNY, OTVOR, ZATVOR. Pouziva sa na automatizovanie rolovacich vrat, vyklopnych vrat, bran, roliet a markiz. V riadiacej
jednotke je zabudovany radiovy prijimac¢ fungujici na frekvencii 433,92 MHz, kompatibilny s tymito typmi vysielacov:

Tabulka ,,A1* KedZze spbsob kodovania je odliSny, prvy

Kédovanie | Rada TX Vysielace nakodovany vysielac uréuje aj typ tych, ktoré sa budu
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4 moct programovat neskér, vid ,kédovanie® v tabulke
VERY VERY VE A1. Do pamate méze byt ulozenych 254 vysielaCov.
NICE WAY WMO080G, WM240C (kéd C) Spravovanie radiovych vysielaov moéze byt
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R zjednoduSené pouzitim programovacej jednotky
VERY VERY VR SMU, TTP alebo TTI.
ERGO ERGO1, ERGO4, EGO6 Po kazdom prikaze je motor napajany pocas ,Casu
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME prace“ nastaveného vo faze montaze. Elektrome-
NICE WAY | cela rada; WMO080G, WM240C (kéd A alebo B) | chanicky koncovy spina¢ na motore zastavi pohyb
SMILO SMILO SM2, SM4 v sullade s nastavenou polohou. Je mozné nastavit
NICE WAY WMO080G, WM240C (kéd D) ,cas pa_uzy“, po ktorej sa aktivuje automatické
zatvorenie.

Kedze spbsob kodovania je odliSny, prvy nakdédovany vysielaé uruje aj typ tych, ktoré sa budi méct programovat neskoér, vid
skodovanie® v tabulke A1. Do pamate mdze byt ulozenych 254 vysielaCov.

Spravovanie radiovych vysielaov méze byt zjednodusené pouzitim programovacej jednotky SMU, TTP alebo TTI.

Po kazdom prikaze je motor napdjany poc¢as ,Casu prace“ naprogramovaného vo faze montaze. Elektromechanicky koncovy spina¢ na
motore zastavi pohyb v sulade s nastavenou polohou. Je mozné nastavit' ,Cas pauzy“, po ktorej sa aktivuje automatické zatvorenie.
Riadiaca jednotka je vybavena niekolkymi vstupmi, na ktorych sa mézu aktivovat prikazy typu ,krok-za-krokom®, ,otvor®, ,zatvor*
a signaly zasahu bezpec¢nostnych prvkov ako fotobunky alebo prikazy k zastaveniu. Riadiaca jednotka méze byt zapojena na systém
TTBUS.
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Dip-svi€ programovania

Led ,radio”

Tlagidlo ,radio”

Led vstupov ,stop®, ,foto® a ,krok-za-krokom*®
Svorka pre anténu radia

Tlacidlo ,krok-za-krokom*

Svorky vstupov nizkeho napatia

Svorky zapojenia napajania, motora a majaka
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2) Montaz

A Elektrické zariadenia aautomatické zariadenia musia byt inStalované
kvalifikovanym a skisenym personalom pri plnom dodrziavani predpisov. VSetky
zapojenia musia byt’ vykonané pri vypnutom sietovom napajani.

Krabicu upevnite podla obrazku 1.
Pri dierovani krabice kvoli upevneniu a prechodu kablov prijmite vhodné opatrenia za
zabezpecCenie potrebné stupria IP. Kable musia vstupovat' do krabice vzdy zospodu.

2.1) Elektrické zapojenia

A Prisne dodrziavajte predpisané zapojenia, v pripade pochybnosti nerobte pokusy, ale podrobne si prestudujte prislusné
technické tabulky, ktoré su k dispozicii aj na www.niceforyou.com.

Chybné zapojenie méze sposobit’ vazne poruchy riadiacej jednotky. Nezapajajte viaceré motory paralelne, ak si to typ motora
vyslovene nevyzaduje, pripadne pouzite prislusné pridavné karty.
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2.1.2) Popis zapojeni
Svorky Funkcia Popis
1-2 Majak = majak 230 V
3-4-5-6 Motor = vystup pre ovladanie motora (zatvor, spolo€ny, otvor, zem)
7-8-9 Napajanie = privod sietového napdjania (zem, faza, nulak)
10-11 24 Vac = vystup 24 Vdc (prisluSenstvo) max. 50 mA
12 Stop = vstup pre bezpeénostné zariadenia (stop/citliva hrana)
13 Foto = vstup pre fotobunky
14 Krok-za-krokom = vstup pre cyklické ovladanie (otvor-stop-zatvor-stop) alebo zapojenie TTBUS
15-16 Anténa = vstup pre anténu radiového prijimaca

2.1.3) Poznamky k zapojeniam

Na riadiacej jednotke st 2 svorky (10-11) napajania pri nizkom napéti (24 Vdc) pre prisluSenstvo, ako napr. fotobunky. Dalsie 3 svorky
(12-13-14) su uréené pre vstupy ovladania a/alebo bezpeénostnych prvkov. Pre bezpeénostné prvky je spoloénym svorka 0 V (10).
Niektoré z tychto vstupov maju funkcie zavisiace od nastaveného programovania.

Vstup STOP

Tento vstup je ureny na zapojenie bezpecnostnych zariadeni, napr. citlivych hran. Vstup sa méze pouZit pre kontakty normalne
zatvorené (NC), normalne otvorené (NO) alebo s konstantnym odporom (8,2 kQ). Precitajte si odsek ,Nastavitelné funkcie®, aby ste
spravne nastavili dip-svi¢ 3-4 na zaklade typu pouzitého vstupu.

Pozor: iba vstup s konstantnym odporom (dip-svi¢ €. 3 = ON) zaru€uje normami poZadovany maximalny stuper odolnosti voci
nehodam.

Normalne zasah zariadenia zapojeného na vstup Stop vyvola zastavenie pohybu s kratkou inverziou. Na deaktivaciu tejto inverzie pri
zasahu bezpeénostného zariadenia, napr. ked sa citliva hrana dotkne podlahy, je mozné pouzit' kontakt ,S do série s odporom 8,2 kQ,
ktory je zapojeny paralelne na citlivi hranu (vid obrazok 2). Kontakt ,S* sa umiestni tak, aby sa zatvoril po¢as poslednych 30-40 mm pri
zatvarani, skor ako zasiahne citliva hrana. Ked je kontakt ,.S* zatvoreny a citliva hrana zasiahne, napr. na podlahe, automaticky systém
sa zablokuje bez inverzie, a teda vrata zostanu Uplne zatvorené.

Z tejto situacie je mozny jedine otvaraci manéver.

Stav vstupu Stop je signalizovany na led ,Stop®, ako uvadza nasledujuca tabulka.

Tabulka ,,A2" 10 8,2KQ

Led , STOP* Stav vstupu STOP 5 ‘ Citliva hrana MWW
ON Aktivny (suhlas k manévru) {
OFF Neaktivny (manéver zablokovany) S 8,2KQ
50 % ON + 50 % OFF | Deaktivacia inverzie .—’VW\VT
20 % ON + 80 % OFF | Neaktivny s deaktivaciou inverzie
(povolené iba otvorenie) e

Vstup KROK-ZA-KROKOM

Kazdy prikaz na tento vstup vykona sekvenciu otvor-stop-zatvor-stop. Ak prikaz pretrvava viac ako 3 sekundy (ale menej ako 10),
aktivuje sa vzdy otvaraci manéver. Ak prikaz prekro¢i 10 sekund, aktivuje sa vzdy zatvaraci manéver. Tato zvlastnost méze byt
uzito€na pri synchronizacii viacerych riadiacich jednotiek, ktoré su ovladané paralelne tym istym smerom nezavisle od stavu, v ktorom
sa nachadzaju.

Vstup Krok-za-krokom je tiez komunikaénym vstupom ,TTBUS". ,TTBUS" je bus vytvoreny na ovladanie riadiacich jednotiek pre
markizy a rolety a motory s prisluSnou pripravou. Bus umoziuje ovladat jednotlivo az 100 jednotiek, ktoré sa jednoducho zapoja
paralelne prostrednictvom 2 vodicov.

Dalsie informacie najdete v navode dialkového ovladania cez ,TTBUS".

Vstup FOTO

Tento vstup je uréeny na zapojenie fotobuniek s kontaktom typu NC.

V pripade, ze fotobunka nedava suhlas, mbéze byt vykonany iba otvaraci manéver. Ak chyba suhlas po€as zatvarania, vykona sa
inverzia.



3) Kolaudacia
Ked ukongite previerky a nastavenia, mézete pristupit’ ku kolaudacii zariadenia.

A Kolaudaciu automatického zariadenia musi vykonat’ kvalifikovany a skuseny pracovnik. Tento rozhodne v sulade
s poziadavkami platnych noriem a podra pritomnych rizik, aké skasky sa vykonaju.

Kolaudacia je najdolezitejSou Eastou v realizacii automatického systému. Kazdy jeden komponent, napriklad motor, bezpecnostné
zariadenia, fotobunky atd. si vyzaduje Specificki fazu kolaudacie, preto odpord¢ame postupovat podla pokynov uvedenych
v prislusnych navodoch.

Zvlastnu pozornost venujte montazi motora, ktory musi mat’ elektromechanické koncové spinace, ktoré obmedzuju pohyb medzi dvomi
koncami drahy. Koncové spinace sa musia nastavit’ este pred vykonanim kolaudacie.

Spravanie riadiacej jednotky je spojené aj s vykonanym programovanim.

Pri kolaudacii zariadenia postupujte, ako je popisané dalej.

Aby mohol byt manéver vykonany, je potrebny suhlas vstupov STOP a PHOTO. Tento fakt odrazaju prislusné led, ktoré svietia.

1 Kontrola smeru rotacie

KedZe v niektorych pripadoch zavisi spravanie bezpeénostnych prvkov od smeru manévru, je potrebné skontrolovat spravne zapojenie

motora.

- Vypnite napajanie riadiacej jednotky a o par sekind ho znovu zapnite.

- Zadajte prikaz pouzitim tlacidla T1 alebo vstupu Krok-za-krokom (svorka 14).

- Skontrolujte, ¢i sa automatické zariadenie fyzicky hybe v smere otvarania. Ak prebieha zatvaraci pohyb, vypnite napajanie riadiacej
jednotky a vymerite kable motora zapojené na svorky 3 a 5.

2 Kontrola trvania manévru

- Daijte prikaz na otvaraci manéver a skontrolujte, ¢i par sekind po jeho dokoncéeni sa vypne napajanie motora (relé ,otvor® = OFF).

- Ak ¢€as trvania manévru nie je dostacujuci, treba preprogramovat ¢as prace, ako popisuje odsek 4.1 ,Programovanie ¢asu prace®.

- Vychadzajuc zo situacie uplného otvorenia, zadajte prikaz na zatvaraci manéver a skontrolujte, €i par sekund po jeho dokonceni sa
vypne napajanie motora (relé ,otvor* = OFF).

3 Kontrola fungovania vstupov
Skontrolujte, €i prikaz na vstup Krok-za-krokom (svorka 14) vykona sekvenciu: otvor-stop-zatvor-stop (ak dip-svi¢ 1 a 2 = OFF).

4 Kontrola fungovania fotobuniek (ak su zapojené)
- Spustite zatvaraci manéver a skontrolujte, €i pri preruseni lu¢a fotobuniek riadiaca jednotka obrati smer pohybu do otvarania.
- Spustite otvaraci manéver a skontrolujte, ¢i pri preru$eni luc¢a fotobuniek riadiaca jednotka pokracuje v otvarani.

5 Kontrola fungovania bezpeénostnych zariadeni (ak si zapojené) na vstupe STOP

- Spustite zatvaraci manéver a skontrolujte, ¢i po€as neho zasah zariadenia zapojeného na vstup 12 (STOP) vyvola okamzité
zastavenie pohybu s kratkou inverziou.

- Spustite otvaraci manéver a skontrolujte, ¢i poCas neho zasah zariadenia zapojeného na vstup 12 (STOP) vyvola okamzité
zastavenie pohybu s kratkou inverziou.

6 Kontrola vyluc€enia inverzie (ak je pritomny kontakt ,,S*)
Spustite zatvaraci manéver a aktivujte kontakt ,S* pre vylu¢enie inverzie. Vyvolajte zasah zariadenia zapojeného na vstup Stop a
skontrolujte, ¢i sa manéver trvalo zastavi a nepride k Ziadnej inverzii.

7 Kontrola narazovej sily (ak sa vyzaduje)
Vykonajte skusky merania ,narazove;j sily“, ako si vyzaduje norma EN 12445.

4) Programovanie

Riadiaca jednotka umozriuje programovanie niektorych parametrov a vyber niektorych funkcii, ktoré su dalej detajlnejSie popisané.

4.1) Programovanie ¢asu prace

,Cas prace* je maximalny &as, pogas ktorého elektronicka karta ovlada motor, aZ kym dosiahne vrchny alebo spodny koncovy spinaé.
Hodnota z vyroby alebo po vymazani pamate je pribl. 20 sekund. Ak si Zelate, mdzete upravit ¢as prace od minima 5 sekund po
maximum 120 sekund. Proces programovania sa vykonava ,samonacitanim®, €ize meranim €asu potrebného na vykonanie celého
manévru.

Je potrebné zmerat manéver, ktory viac zatazuje motor (a teda je pomalsi), normalne navijanie, a zacat s motorom pri koncovom
spinaci. Odporuca sa nastavit' ¢as prace o par sekund dlh$i oproti bezprostredne potrebnému ¢asu manévru.

Pri programovani postupujte podla nasledovnej tabulky.

Tabulka ,,A3“ Programovanie €asu prace Priklad
1. Stlacte a drzte stlacené tlacidlo T1 na riadiacej jednotke, aby sa zacal pohyb motora. 4
2. Po 5 sekundach so stlacenym tlacidlom T1 sa zaCne meranie manévru. ¥
&) 5s
3. Ked uvolnite tladidlo T1, motor sa zastavi a do paméate sa ulozi novy Cas prace. & o
(Pozor: pockajte viac ako 4 sekundy, kym za€nete novy manéver). S

Poznamka: Ak si zZelate upravit' €as prace, staci zopakovat proces od bodu 1 po bod 3, ak si nezelate automatické zatvorenie alebo
az po bod 5 v tabulke A4, ak si Zelate automatické zatvorenie.
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4.2) Programovanie ¢asu pauzy pre automatické zatvorenie

,Cas pauzy" je moZné nastavit od minima 1 s po maximum 120 s. Po otvoreni na konci ,éasu pauzy"“ sa automaticky aktivuje zatvaranie.

Tabulka ,,A4“ Programovanie ¢asu pauzy pre automatické zatvorenie Priklad
Nastavte €as prace ako je popisané v tabulke A3, az do bodu 3.

4. Do 2 sekdnd od zastavenia manévru znovu stlaéte tlacidlo T1 a drzte ho stlacené. Od ¥

tohto momentu sa zac¢ina meranie ,€asu pauzy*. Ss) 2s
5. Ked uvolnite tlacidlo T1, riadiaca jednotka ulozi do pamate ¢as pauzy a aktivuje motor & o

do opaéného smeru. S

Poznamka: Ak chcete odstranit automatické zatvorenie, vymazte ¢as pauzy nastavenim ,Casu prace” do bodu 3 (tabulka A3).

4.3) Nastavitelné funkcie

Na riadiacej jednotke su 4 dip-svice, ktoré umoziiuju personalizovat’ niektoré funkcie a prispdsobit tak zariadenie potrebam uzivatela.
Pozor: niektoré nastavitelné funkcie suvisia s bezpecnost'ou, preto pozorne zhodnot'te tieto nastavenia aj v suvislosti
s pozadovanym stupiiom bezpecnosti.

Svic 1 Off = vstup KROK-ZA-KROKOM fungovanie ,krok-za-krokom*
On = vstup KROK-ZA-KROKOM fungovanie ,otvor*
Svic€ 2 Off = kondominiova funkcia neaktivovana
On = kondominiova funkcia aktivovana
Svi¢ 3-4 Off Off = vstup STOP s kontaktom NO
Off On = vstup STOP s kontaktom NC
On Off = vstup STOP s kontaktom s konstantnym odporom 8,2 kQ bez vylu€enia inverzie
On On = vstup STOP s kontaktom s konstantnym odporom 8,2 kQ s vyliéenim inverzie

4.4) Popis funkcii

Vstup Krok-za-krokom

Tento vstup, ktory normalne vykonava sekvenciu otvor-stop-zatvor-stop, moze byt naprogramovany ako ,otvor* (dip-svi¢ 1 ON). V tomto
pripade bude sekvencia: otvor-stop-otvor-stop.

Ked je vstup Krok-za-krokom takto nastaveny a aktivovana kondominiova funkcia, nie je mozné ovladat zatvaranie. Zatvaranie moze
nastat iba ako automatické zatvorenie alebo prostrednictvom radiového prikazu.

Kondominiova funkcia

Ked je aktivovana kondominiova funkcia, zabrani sa, aby pocas otvaracieho manévru prikaz ,otvor* alebo ,krok-za-krokom* zastavil
alebo obratil manéver, az kym tento nebude dokonc&eny.

Pocas zatvaracieho manévru prikaz ,otvor* alebo ,krok-za-krokom® vyvola inverziu do otvarania.

Vstup Stop

Tento vstup méze byt nastaveny pomocou dip-svicov 3 a 4 réznymi spdsobmi podla typu pripojeného bezpe&nostného zariadenia:
Kontakt NO (normalne otvoreny).

Kontakt NC (normalne zatvoreny).

Kontakt s konstantnym odporom 8,2 kQ bez vylucenia inverzie.

Kontakt s konstantnym odporom 8,2 kQ s vyli€enim inverzie.

4.5) Ulozenie vysielaéov do pamite

Riadiaca jednotka rozozna rézne typy vysielacov (vid tabulku A1). Kedze typ kédovania je odliSny, prvy vysiela€ ulozeny do pamate
urCuje aj typ ostatnych, ktoré sa mdzu ulozZit do pamate neskdr. Ak chcete zmenit typ vysielaCov, najprv je potrebné vymazat cell
pamat (vid tabulku A7).

Typ vysielaCov uloZzenych v paméati riadiacej jednotky, ateda typ vysielacov, ktoré moézete pridavat, sa da skontrolovat tak, ze
skontrolujete pocet bliknuti ,led radio” pri zapnuti napajania riadiacej jednotky.

Tabulka ,,A5“ | Kontrola typu vysielaéov ulozenych v pamiiti

1 bliknutie ,led radio® Vysielace typu FLO

2 bliknutia ,led radio* Vysielace typu FLOR

3 bliknutia ,led radio” Vysielace typu SMILO

5 bliknuti ,led radio” Prazdna pamét (nie je uloZzeny Ziaden vysielac)

Vysielate sa moézu uloZit do pamate priamym zasahom na tlacidlo T2 na riadiacej jednotke (povinné pre prvy vysielag) alebo
prostrednictvom techniky uloZenia vysielacov na dialku, ked uz mate k dispozicii jeden nakédovany vysielac.
Existuju 2 sposoby ukladania vysielaCov do pamate:

Sposob |

Pri tomto spbésobe je funkcia tlacidiel vysielaca fixna: tladidlo 1 ovlada otvaranie, tladidlo 2 ovlada stop, tladidlo 3 ovlada zatvorenie,
tla€idlo 4 ovlada stop. Vykona sa jedina faza ukladania do pamate pre kazdy vysiela. PoCas tejto fazy nie je doélezité, ktoré tlacidlo
stlaCite a obsadi sa iba jedno miesto v pamati.

Sposob 11
Pri tomto spésobe mbze byt ku kazdému tlacidlu vysielaca priradeny jeden zo 4 moznych prikazov: ,krok-za-krokom*, ,otvor®, ,zatvor",
4Stop®. V tomto pripade treba ulozit' vysiela€ tak, ze stlaCite zelané tlacidlo pre kazdy prikaz, ktory chcete aktivovat. Samozrejme, ku
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kazdému tlacidlu mdze byt priradeny iba jeden prikaz, ale ten isty prikaz méze byt aktivovany viacerymi tlacidlami. V pamati sa obsadi
jedno miesto pre kazdé ulozené tlacidlo.

A02¢. 1 A02¢. 2 A02¢.3
Tlacidlo 1 Otvor
Tlacidlo 2 Zatvor
Tladidlo 3 Krok-za-krokom
Tlacidlo 4 Krok-za-krokom

Pri ukladani vysielac¢ov do paméate postupujte podla nasledovnych tabuliek:

Tabulka ,,A7“ Ukladanie do pamite spésobom | Priklad
1. Stlacte a drzte stlacené aspon 3 sekundy tlacidlo T2. ¥
73 3s
2. Ked sa rozsvieti ,led radio®, tlacidlo uvolnite. Ny 4
s
A L2
3. Do 10 sekund stlacte aspon na 3 sekundy ktorékolvek tlacidlo na vysieladi, ktory h 4

i
<]

ukladate do pamate. 3s
Poznamka: Ak programovanie prebehlo spravne, ,led radio“ 3x blikne. Ak mate dalSie vysielate na ulozenie do paméate, do 10
sekund zopakuijte krok 3, inak sa faza ukladania do paméate ukonci.

Tabulka ,,A8“ Ukladanie do pamate spésobom i Priklad
1. Stlacte a uvolnite tlacidlo T2 tolkokrat, ako je ¢islo Zelanej funkcie: ) 4 4
1 = “krok-za-krokom®, 2 = “otvor*, 3 = “zatvor*, 4 = “stop* B G
2. Skontrolujte, ¢i ,led radio” blikla tolkokrat ako je Eislo Zzelanej funkce. \t]i
N
3. Do 10 sekund stlac¢te aspori na 3 sekundy tlacidlo na vysieladi, ktoré ukladate do ) 4
pamate. &) 3s

Poznamka: Ak programovanie prebehlo spravne, ,led radio“ 3x blikne. Ak mate dalSie vysielate na ulozenie do pamate, do 10
sekund zopakujte krok 3, inak sa faza ukladania do pamate ukongi.

4.6) Ulozenie vysielacov na dialku

Novy vysielaC je mozné ulozZit do pamate riadiacej jednotky aj bez priameho zasahu na programovacie tlaCidlo T2. Treba mat
k dispozicii jeden vysielag, ktory je uz uloZzeny v paméti a funkény. Novy vysiela¢ ,zdedi” vlastnosti toho, ktory je uz ulozeny, takze ak je
prvy ulozeny spésobom |, aj novy bude ulozeny spésobom | a mézete stlacit’ ktorékolvek z tladidiel na vysielaCoch. Ak je prvy vysiela¢
uloZzeny spdsobom I, aj novy bude uloZzeny spésobom Il. V tomto pripade treba davat pozor, ktoré tlaCidla sa pouZiju na oboch
vysielacoch, pretoZe tlacidlo, ktoré pouzijete na novom vysiela¢i bude mat tu istu funkciu ako tlacidlo stlaéené na starom vysieladi.
Postavte sa v dosahu dialkového ovladania - v jednej ruke NOVY vysielag, teda ten, ktory chcete uloZit do pamate, a v druhej ruke
STARY vysielag, teda ten, ktory je uz nakédovany - a vykonajte kroky popisané v tabulke A9.

Tabulka ,,A9“ Ukladanie do pamate na dialku Priklad
1. Stlacte adrzte stlatené aspofi 5 sekund tlacidlo na NOVOM vysielaci, potom ho 4 4
uvolnite. e 5s
2. Pomaly stlacte a uvolnite 3x tlacidlo na STAROM vysieladi. A& & 4
fl1s1s=d1s
3. Pomaly 1x stlacte a uvolnite tlacidlo na NOVOM vysielagi. 4
=3 1x

Poznamka: Ak chcete ulozZit do pamate dalSie vysielace, zopakujte vSetky kroky s kazdym novym vysielacom.

Tabulka ,,A10“ Vymazanie jediného vysielaca z pamate

1. Stladte a drzte stlacené tlacidlo T2, az kym sa rozsvieti led radio. ?ﬂ SHEE
,‘J" 2 B
2. Tlacidlo T2 je stlatené, led svieti — stlacte tlacidlo na vysielaci, ktory chcete vymazat. ¥ _\’D/_ L 4
k’Tﬂ PATE @
3. 5 bliknuti znamena vymazanie kodu — do 5 bliknuti uvolnite tlacidlo T2. \ID: 3
Ak ste zaznamenali iba 1 bliknutie, vysiela€ nie je v pamaéti riadiacej jednotky. . 5x [

Poznamka: Ak chcete vymazat dalSie vysielate, zopakujte vSetky kroky s kazdym vysielatom. Ak je vysiela¢ ulozeny v pamati
sposobom I, treba vymazat kazdé jedno ulozené tlacidlo.

4.7) Vymazanie pamate
Pamat je mozné vymazat bud’ s obmedznim na kédy vysielacov alebo Uplne, ¢im sa riadiaca jednotka znovu nakonfiguruje na fabrické

nastavenie. Ked su vymazané z pamate vSetky vysielace, je mozné upravit aj typ vysielaCov, ktoré sa budu pouzivat.
Pri mazani paméte postupujte nasledovne:

Tabulka ,,A11“ Vymazanie pamite Priklad
1. Stlacte a drzte stlacené tlacidlo T2 na riadiacej jednotke. A
iy
2. Tlacidlo T2 je stlacené, Cakajte, kym sa ,led radio” rozsvieti, potom zhasne, a nakoniec ~ ¥ L/ H \‘J__P
zadne blikat. a3 = Q
3. Uvolnite tlacidlo: presne pocas 3. bliknutia, aby ste vymazali len vysielace. \Ij/ 4

Uvornite tlaCidlo: presne poc&as 5. bliknutia, aby ste vymazali Uplne celtd pamat. C 3x/5x =3
Poznamka: Po€as mazania ,led radio” rychlo blika a koniec operacie signalizuje 5 bliknutiami. Uplné vymazanie pamate upravuje aj
pripadné vykonané nastavenia (Cas prace, adresu TTBUS...) a riadiaca jednotka sa vrati na konfiguraciu z vyroby.
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5) Volitel'né prislusenstvo

Na riadiacej jednotke AO2 je konektor na zapojenie programatora SMU. Programator sa pouZiva na vloZenie, vymazanie, hfadanie
a kopirovanie koédov vysielaCov. DalSie funkcie je mozné vykonat z programovacej jednotky TTP a TTI prostrednictvom vstupu TTBUS.
Detajly ohlfadom pouzivania programatora SMU najdete v prislusnom navode.

A Pouzitim programatora SMU sa spravuju vyluéne kédy radiového ovladania. Len funkcie ,,read“ a ,,write“ ¢itaju a kopiruju
cely obsah pamaite riadiacej jednotky, a teda aj parametre a konfiguracie (€as prace, adresa TTBUS...). Ked’ pouzivate tieto
prikazy, uistite sa, ze pouzivate kompatibilné vyrobky.

6) Co robit, ked'...

Manéver sa nezacina ani aktivaciou tlac¢idla T1 na riadiacej jednotke
Skontrolujte, €i je karta spravne napajana a poistka je neporusena. Medzi svorkami 8-9 musi byt sietové napatie a medzi svorkami 10-
11 musite namerat jednosmerny prud cca 24 Vdc.

Neda sa ovladat’ ziaden manéver a led na vstupe STOP rychlo blika
Je mozné, ze priSlo k skratu a/alebo pretazeniu na vystupoch bezpeé&nostnych zariadeni. Na riadiacej jednotke je poistka, ktora sa
automaticky obnovi. Skuste vypnut napajanie, pockajte par sekund a znovu ho zapnite.

Napajacie napitie je spravne, ale manéver sa stale nerozbieha
Na aktivaciu manévru je potrebny suhlas vstupu Stop a Photo: skontrolujte, &i prislusné led tychto vstupov svietia. Skontrolujte, ¢i dip-
svi¢e 3-4 zodpovedaju typu pouzitého vstupu. Ak je vstup typu 8,2 kQ, medzi svorkami 10-12 musite namerat napétie od 6 do 18 Vdc.

Nie je mozné vlozit' do paméte novy vysielaé
Skontrolujte, Ci typ vysielacov je kompatibilny s tymi, ktoré su uz ulozené v pamati. Vypnite a znovu zapnite riadiacu jednotku
a skontrolujte blikania ,led radio®, aby ste zistili typ vysielaov uloZzenych v paméti.

Typ vysielaca, ktory kodujete, je spravny, ale nie je mozné ulozit' ho do pamate
Skontrolujte, ¢i prijimaci obvod na karte funguje spravne: pouzite jeden funkény vysielaé. Ak riadiaca jednotka dostane spravne radiovy

kod, ktory vSak nie je pritomny v pamaéti, signalizuje to bliknutim ,led radio“. Ak sa dosiahlo maximum ulozitelnych vysielaov (254), toto
je signalizované 6 bliknutiami.

7) Technické parametre

Elektronicka jednotka

Napajanie : 230 Vac 50/60 Hz alebo 120 Vac 50/60 Hz
(vid hodnotu uvedenu na etikete)

Maximalna sila motora : 600 W verzia 230 Vac, 400 W verzia 120 Vac

Napatie ovladania signalov : cca 24 Vdc

PrisluSenstvo (svorky 8-9) : napatie 24 Vdc + 30 %; prud max. 50 mA

Vstup stop : konfigurovatelny NO, NC alebo 8,2 kQ + 25 %

Cas prace : nastavitelny od 5 do 120 sekund

Cas pauzy : nastavitelny od 1 do 120 sekdnd alebo sa da vylugit

Teplota fungovania :-20+50 °C

Rozmery / vaha 1128 x112x43 mm /3509

Stuperi ochrany 1IP 44

Radiovy prijimac

Frekvencia : 433,92 MHz
Kdédovanie : FLO (pevny kéd), FLOR (plavajuci kéd), SMILO (plavajuci kéd)
Max. pocet vysielaCov v pamati 1 254

Nice S.p.a. si vyhradzuje pravo vykonavat’ upravy na vyrobkoch, kedykol'vek to bude povazovat’ za potrebné.



EC Declaration of conformity / Vyhlasenie zhody CE
EC Declaration of conformity with Directive 1999/5/EC / Vyhlasenie zhody CE so Smernicou 1999/5/ES

NOTES: The content of the present declaration corresponds to the latest available revision, before the printing of the present manual, - of the document
registered at the head offices of Nice S.p.a.. The original text of this manual has been readapted for publishing reasons.

POZN.: Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda obsahu oficidlneho dokladu uloZeného v sidle Nice S.p.a., a to poslednej dostupnej verzii pred tlacou tohto
navodu. Tu uvedeny text bol upraveny z tlacovych dévodov.

Number / Cislo: 241/A02 Revision / Revizia: 0

The undersigned Lauro Buoro, in the role of Managing Director, declares under his sole responsibility, that the product:
Dolupodpisany Lauro Buoro, generalny riaditel, vyhlasuje na svoju vlastnu zodpovednost, Ze vyrobok:

Manufacturer’s name / Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Address / Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné, Oderzo (TV), Italy

Type / Typ: Control unit for single 230 Vac motor / Riadiaca jednotka pre 1 motor 230 Vac
Model / Model: A02

Accessories / Prislusenstvo: Radio control series FLO, FLOR, Smilo / Rddiové oviddanie rady FLO, FLOR, Smilo

Conform with the requirements of the following EC directive / Spifia nalezitosti nasledovnej smernice ES:

e 1999/5/EC; DIRECTIVE 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 9 March 1999 regarding radio equipment and
telecommunications terminal equipment and the mutual recognition of their conformity
According to the following harmonised standards: EN 300220-3 V1.1.1:2000,
1999/5/ES; SMERNICA 1999/5/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 9. méja 1999 tykajuca sa radiového vybavenia a telekomunikaénych
koncovych zariadeni a vzajomného uznania ich zhody
Vv stlade s tymito harmonizovanymi normami: EN 300220-3 V.1.1.1:2000,

The product also complies with the requirements of the following EC directives, as amended by Directive 93/68/EEC of the European Council of 22 July
1993:
Vyrobok tiez spifia naleZitosti nasledovnych smernic ES, ako boli upravené Smernicou 93/68/EHS Eurdpskej rady z 22. jula 1993:

e 72/23/EEC; DIRECTIVE 72/23/EEC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 19 February 1973 regarding the approximation of member
state legislation related to electrical material destined for use within specific voltage limits
According to the following harmonised standards: EN 60335-1:1994, EN 50366:2003, EN60335-2-95:2001 (as applicable), EN 60335-2-97:2000 (as
applicable), EN60335-2-103:2003 (as applicable), EN 60950-1-1:2001 (as applicable),
72/23/EHS; SMERNICA 72/23/EHS EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 19. februdra 1973 o zostladovani pravnych predpisov &lenskych
Statov tykajlcich sa elektrického zariadenia urceného na pouZivanie v ramci urcitych limitov napétia
v stlade s tymito harmonizovanymi normami: EN 60335-1:1994, EN 50366:2003, EN60335-2-95:2001 (pre aplikovatelné casti), EN 60335-2-97:2000
(pre aplikovatelné ¢asti), EN60335-2-103:2003 (pre aplikovatelné ¢asti), EN 60950-1-1:2001 (pre aplikovatelné asti),

e 89/336/EEC; DIRECTIVE 89/336/EEC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 3 May 1989 regarding approximation of member state
legislation related to electromagnetic compatibility
According to the following harmonised standards: EN 301 489-1:2004, EN 301 489-3:2002.
89/336/EHS; SMERNICA 89/336/EHS EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 3. méja 1989 o aproximacii pravnych predpisov &lenskych $tatov
tykajucich sa elektromagnetickej kompatiblity
v sulade s tymito harmonizovanymi normami: EN 301 489-1:2000, EN 301 489-3:2002.

foR
Oderzo, 2 January 2006 / W
Oderzo, 2. januara 2006
naging Director
generalny riaditel






