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Upozornenie:

Riadiaca jednotka MINDY A01 je ur€ena na ovladanie jednofazového
asynchrénneho motora pouzivaného na automatizaciu rolovacich
vrat, vyklopnych garazovych dveri, bran, mrezi a roliet. Kazdé dalSie
pouzitie je nevhodné a zakazané.

1) Popis vyrobku

Motory musia mat’ elektromechanické koncové spinace na obme-
dzenie ich pohybu. Nezabudajte, Ze tieto automatické systémy mézu
byt indtalované len kvalifikovanym perosnalom a v sulade s platnymi
predpismi a normami.

Riadiaca jednotka Mindy AO1 umoznuje ovladat jednofazové asyn-
chrénne motory na sietové napatie so zapojenim typu "SPOLOC-
NIK", "OTVOR", "ZATVOR". Pouziva sa na automatizaciu rolova-
cich vrat, vyklopnych garazovych dveri, bran, roliet a sinecnych
clon. V jednotke je zabudovany radiovy prijimac pracujuci na frek-
vencii 433,92 MHz, ktory je kompatibilny s nasledovnymi typmi
vysielacov:

Tabulka "A1" Vysielace

Nakolko typ kddovania je rozdielny, prvy vysiela€ ulozeny do pama-
te zaroven urcuje typ dalSich vysielacov, ktoré mézu byt ulozené
neskor. Ulozenych moze byt max. 254 vysielacov.

Po kazdom prikaze je motor napajany po dobu "Casu prace" (max.
120 sekund) naprogramovaného vo faze instalacie. Pohyb je zastave
ny v Ziadanej polohe prostrednictvom elektrického koncového spina-
¢a zabudovaného v motore alebo automatickom systéme. Riadiaca
jednotka je vybavena niekolkymi vstupmi, cez ktoré sa mézu akti-

vovat prikazy ako "krok-za-krokom", "otvor", "zatvor", ako aj signaly

P O N

\_

FLO FLO1 - FLO2 - FLO4 zasahu bezpecénostnych prvkov ako fotobunky alebo stop. Riadiaca
VERY VE jednotka sa mdze pripojit na systémy TTBUS. Spravovanie radiovych
FLO1R - FLO2R - FLO4R kodov ulah&uje pouzivanie programovacej jednotky SMU.
VERY VR
FLOR ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOG6
SMILO SM2 - SM4
C D E
A poistka napajania (5A)
B B relé "zatvor"
' C relé "otvor"
%@QQ L] G D transformator nizkeho napatia
B D < 9 H E mikroprocesor
F konektor pre programator SMU
— | G programovacie dip-switche
— H led "radio"
A — ‘;' I tlacidlo "radio"
‘ - LMM || L L led vstupov
L -z M svorkovnica pre anténu
|- — M N tlagidlo "krok za krokom"
vea®@@®L N > +24 AFPBCH Ti O svorkovnica vstupov nizkeho napétia
P svorkovnica napajania motora

2) Instalacia

/ A Elektrické zariadenia a automatické systémy musia
byt’ inStalované kvalifikovanym a skisenym personalom
v sulade s platnymi normami. Predtym, ako pristupite

k zapajaniu, uistite sa, ze privod elektrickej energie je
odpojeny.

Pri inStalacii upevnite obal tak, ako znazornuje obrazok.

Ked robite do krabice diery na upevnenie a prechod kablov, dbajte
na dodrziavanie potrebného stupfia ochrany IP. Kable musia vzdy
vchadzat zospodu.
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2.1.) Elektrické zapojenia

A POZOR: postupujte presne podla navodu na zapojenie. Chybné zapojenie moze sposobit’ vazne poskodenie riadia-
Ak mate akékol'vek pochybnosti, neexperimentujte, ale pou- cej jednotky. Nezapajajte paralelne viacero motorov, ak
zite prislusné technické Specifikacie, ktoré su tiez k dispo- to presne nevyzaduje typ motora; ak treba, pouzite rozsi-
zicii na stranke www.niceforyou.com. juce karty.
4 2.1.1) Elektricka schéma )
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2.1.2) Popis zapojeni

-

Svorky Funkcie Popis
1-2-3-4 Motor = vystup ovladania motora (zatvor, spolo¢nik, otvor, zem)
5-6-7 Napajanie = napajanie zo siete (zem, faza, nulak)
8-9 24Vdc = vystup 24 Vdc (prisluSenstvo) max. 50 mA
10 Bezpecnostné prvky = vstup bezpecnostnych prvkov (STOP / FOTOBUNKA)
11 Krok-za-krokom/Bus = vstup pre krokové ovladanie (otvor-stop-zatvor-stop) alebo zapojenie TTBUS
12 Zatvor = vstup prikazu zatvorenia
\_ 13-14 Anténa = vstup antény radiového prijimaca /

4 N

2.1.3) Poznamky k zapojeniam

Jednotka ma dve svorky (8-9) s nizkym napatim (24 Vdc) pre Tato funkcia sa mdze hodit' na "synchronizaciu" viacerych jedno-
prislusenstvo (fotobunka). DalSie tri svorky (10-11-12) sltZia ako tiek ovladanych paralelne, v rovnakom smere, nezavisle od stavu,
vstupy pre ovladanie a/alebo bezpecénost’; pre tuto je spoloénikom v akom sa nachadzaju.

svorka 0 volt (8). Niektoré z tychto vstupov maju funkcie, ktoré

zavisia od nastavenych programov. Tento vstup mdze byt naprogramovany ako "otvor" (dip sw 2 ON ).
V takomto pripade kazdy prikaz bude vykonavat sekvenciu otvor -

Vstup BEZPECNOSTNE PRVKY stop - otvor - stop - ...

Tento vstup sluzi na zapojenie bezpecnostnych prvkov. Méze byt

pouzity s kontaktmi normalne zatvorenymi (NC) ako aj normalne Vstup krok-za-krokom je tiez komunikacnam vstupom TTBUS.

otvorenymi (NO) alebo s kontaktmi konstantného odporu (8.2KQ).  "TTBUS" je bus vyvinuty na ovladanie riadiacich jednotiek pre

Na nastavenie dip-switchov 3-4 podla typu pouzitého vstupu vid rolety a slne¢né clony, rolovacie vrata a motory s prednastave-

kapitolu "Programovatelné funkcie". Led na vstupe sa vzdy rozsvie- nou riadiacou jednotkou. Bus umozriuje jednotlivo riadit do 100

ti ako signal, Ze sa povoluje pohyb. jednotiek, ktoré sa jednoducho zapoja paralelne pomocou dvoch
kablov. Dalsie informéacie s obsiahnuté v navode k ovladaniu via

Vstup KROK-ZA-KROKOM "TTBUS".

Kazdy prikaz na tomto vstupe aktivuje sekvenciu otvor - stop -

zatvor - stop -... Takymto spdsobom, ak prikaz trva dlhSie ako 3 Vstup ZATVOR

sekundy (ale menej ako 10), vzdy sa aktivuje otvaraci manéver, ak  Prikaz na tento vstup vzdy aktivuje sekvenciu zatvor - stop - otvor -

sa presiahne 10 sekund, vzdy sa aktivuje zatvaraci manéver. stop... Tento vstup sa tiez pouziva na aktivaciu automatického
zatvorenia (s hodinami).

)

3




3) Programovanie

(Jednotka umoznuje naprogramovanie niektorych parametrov a vyber funkcii, ktoré su popisané nizsie.

-

3.1) Programovanie €asu prace

Cas prace motora mdze byt naprogramovany od minima 5 sekind  kaZzdy prikaz aktivuje motor prave na nastaveny &as.
na maximum 120 sekund (hodnota nastavena u vyrobcu alebo po Pri programovacom proceste postupujte podla krokov v nizSie-
totalnom vymazani pamate). Ked bol raz nastaveny ¢as prace, uvedenej tabulke.

Tabulka "A2"  Programovanie ¢asu prace Priklad
1. Stlacte a podrzte tlacidlo T1 na riadiace] jednotke, aby sa motor rozbehol. ¥
2. Potom, €o je tlacidlo T1 stlacené na 5 sekind, zacne sa merat trvanie manévru. A 4
—
Cra 5s
3. Ked uvolnite tlacidlo T1, motor sa zastavi a novy ¢as prace je naprogramovany. 0
Gl

Poznamka: Ak si Zzelate upravit’ €as prace, zopakujte cely proces od bodu 1.

\ Doporucuje sa nastavit’ ¢as prace o nejaku sekundu viac, ako je striktne potrebné na kompletny manéver.

.

-

3.2) Programovatelne funkcie
Riadiaca jednotka ma 3 vstupy na funkcie ovladania a bezpecnosti. A POZOR: Niektore z programovatelnych funkcii su spo-
Stvorkontaktovy dip-switch umoznuje personalizovat urcite funkcie  jene s bezpecnostnymi predpismi; pozorne ich zhodnodte
tak, aby system co najlepsie splnal uzivatelove poziadavky. s ohladom na ziadnu uroven bezpecnosti.
Switch 1 Off = vstup BEZPECNOST ako "STOP" (kratka inverzia a zastavenie manévru)
On = vstup BEZPECNOST ako "FOTOBUNKA" (podas zatvarania vyvola inverziu)
Switch 2 Off = vstup KROK-ZA-KROKOM s funkciou "krok-za-krokom"
On = vstup KROK-ZA-KROKOM s funkciou "otvor"
Switch 3-4 off  Off = vstup BEZPECNOST s kontaktom NC
On On = vstup BEZPECNOST s kontaktom NO
Off On = vstup BEZPECNOST s kontaktom konstantného odporu 8.2KQ
On Off = nedovoleny

\

3.3) Popis funkcii

Tu je struény popis funkcii a spravania sa riadiacej jednotky na zaklade vykonanych nastaveni.

Switch 1:

off = vstup BEZPECNOST pracuje ako vstup STOP: bez stihlasu bude blokovany pohyb a v pripade, Ze motor je uz v pohybe,
aktivuje sa kratka inverzia.

on = vstup BEZPECNOST pracuje ako vstup FOTOBUNKA: v pripade, Ze chyba suhlas, méZe byt vykonany iba otvaraci manéver.

AK nie je suhlas po€as zatvarania, vykona sa inverzia a otvorenie.

Switch 2:
off = vstup KROK-ZA-KROKOM pracuje v reZzime "krok-za-krokom": kazdy prikaz aktivuje sekvenciu otvor-stop-zatvor-stop.
on = vstup KROK-ZA-KROKOM pracuje v rezime "otvor": kazdy prikaz aktivuje sekvenciu otvor-stop-otvor-stop.

Toto nastavenie je vhodné, ak je vstup pouzivany zaroven so vstupom ZATVOR a spinaom umoznujucim nezavislu
aktivaciu otvaracieho a zatvaracieho manévru.

Switch 3-4: Vyber typu kontaktu, ktory musi byt medzi spolocnikom a vstupom BEZPECNOST na suhlas k manevru.

off-off = bezpecnostné prvky s kontaktmi NC
on-on = bezpecnostné prvky s kontaktmi NO
off-on = bezpecnostné prvky s kontaktom konstantného odporu 8.2 KQ

on-off = nedovoleny

F~
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3.4) Ukladanie vysielacov do pamite

Riadiaca jednotka rozoznava rézne typy vysielaCov (vid tabulku A1). Je mozné zistit typ vysielaCov, ktoré su ulozené v pamati, aby
Ak je kodovaci systém rozdielny, prvy vysiela€ ulozeny do pamate  ste videli, aky typ vysielacov treba pridat. Staci skontrolovat
rozhoduje o type dalSich vysielacov, ktoré mézu byt nakédované pocet bliknuti led radiového prijimaca, ked zapnete riadiacu jed-
neskor. Ak si Zelate zmenit typ vysielaov, najprv musite vymazat  notku.

vSetky kody, ktoré boli medzicasom ulozené v pamati.

Vysielace m6zu byt ulozené do pamate priamo cez tlacidlo T2 na
ploSnom spoji (toto je potrebné pri prvom vysielaéi), alebo pouzi-

tim techniky ukladania na dialku - v pripade, Ze mate k dispozicii vysiela
uz ulozeny v pamati.

Zist'ovanie typu vysielacov v pamati

1 bliknutie "led radio" Vysielace typu FLO ulozené v pamati

2 bliknutia "led radio" Vysielace typu FLOR ulozené v pamati

3 bliknutia "led radio" Vysielace typu SMILO ulozené v pamati

5 bliknuti "led radio" Prazdna pamat (ziaden vysiela¢ neulozeny v pamati)

Pri ukladani do pamate mézete postupovat dvomi spésobmi:

Spobsob |

Pri tomto spdsobe je funkcia tlacidiel vysielaca pevna: tlacidlo 1
ovlada otvaraci manéver, tlacidlo 2 prikazuje stop, tlacidlo 3 ovla- Tlacidlo 1 OTVOR

da zatvaraci manéver a tlaCidlo 4 prikazuje stop. Pre kazdy vysie- Tlacidlo 2 STOP

lag je len jedna faza ukladania do pamate; poc€as nej nezalezi Tlacidlo 3 ZATVOR

na tom, ktoré tlaCidlo sa stlaci a obsadi sa len jedno miesto Tlacidlo 4 STOP

v pamati.

Sposob I

Pri tomto sp6sobe mdze byt kazdé tlaCidlo vysielaca pridelené k jednému zo 4 prikazov: "krok-za-krokom", "otvor", "zatvor", "stop".

V tomto pripade kazdy prikaz, ktory ma byt aktivovany, musi byt ulozeny do pamate stlacenim Zelaného tlacidla. Ku kazdému tlacidlu
mdze byt priradeny iba jeden prikaz, ale ten isty prikaz mdze byt aktivovany pouzitim viacerych tlacidiel. V pamati sa obsadi jedno miesto
pre kazdé pouzité tlacidlo.

Priklad I Ukladanie spésobom I Priklad Il Ukladanie spésobom I

AO01 N°1 AO01 N°2 AO01 N-°1 AO01 N°2 A01 N°3 A01 N°4
Tlacidlo 1| OTVOR Tlacidlo 1 [KROK-ZA-KROKOM
Tladidlo 2| ZATVOR Tlacidlo 2 KROK-ZA-KROKOM
Tlacidlo 3 OTVOR Tlacidlo 3 KROK-ZA-KROKOM
Tlacidlo 4 ZATVOR Tlacidlo 4 KROK-ZA-KROKOM

Pri ukladani vysielaGov do pamate postupuijte podla nasledovnych tabuliek:

Tabulka "A3" Ukladanie do paméte spésobom | Priklad
1. Stlacte a podrzte tlaCidlo T2 aspor na 3 sekundy A 4
3s
2. Ked sa "led radio" rozsvieti, tlaCidlo uvolnite N 4
M
3. Do 10 sekund stlacte hociktoré tlacidlo na vysielaci, ktory ukladate do pamate,
a podrzte ho aspori na 3 sekundy 3s

Poznamka: Ak bol proces ukladania do paméate uspesny, "led radio" 3-krat blikne. Ak potrebujete ulozit do pamate dalSie vysielace, v prie-
behu nasledovnych 10 sekund zopakujte krok 3. Proces ukladania od pamate sa ukon¢i, ak do 10 sekund nebudu prijaté nové kody.

Tabulka "A4" Ukladanie do pamate spésobom I Priklad
1. Stlacéte a uvolnite tlacidlo T2 tolkokrat, aké Cislo ma zelana funkcia: L 4 4
1 = "krok-za-krokom" 2 = "otvor" 3 = "zatvor" 4 = "stop"
2. Uistite sa, Ze "led radio" blikne tolkokrat, aké Cislo ma Zelana funkcia \Iji
N
3. Do 10 sekund stlacte tlacidlo na vysielaci, ktoré chcete ulozZit do pamate, A 4
a podrzte ho aspori na 3 sekundy 3s

Poznamka: Ak bol proces ukladania do pamate Uspesny, "led radio" 3-krat pomaly blikne. Ak potrebujete ulozit do pamate dalSie vysielace,
v priebehu nasledovnych 10 sekund zopakuijte krok 3. Proces ukladania do pamate sa ukonci, ak do 10 sekdnd nebudu prijaté nové kédy. )
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3.5) Ukladanie do pamate na dial’ku

Vysiela€ je mozné ulozit do pamate riadiacej jednotky aj bez pria- tlacidla pouzijete na tychto 2 vysielacoch, nakolko tlacidlo, ktoré pou-
meho pouzitia programovacieho tlacidla T2. Je potrebné mat' vysi- Zijete na novom vysielaci bude mat rovnaku funkciu ako to, ktoré stla-
la¢ uz ulozeny v pamati a funkény. Novy vysiela¢ "zdedi" viastnost Cite na starom vysielaci. Predtym, ako pristipite k samotnému uklada-
toho, ktory je uz v pamati. To znamena, Ze ak prvy vysielac bol niu do pamate, dobre si precitajte vSetky instrukcie, aby ste mohli
uloZeny do pamate spdsobom I, aj novy musi byt uloZzeny spéso- vykonat vSetky kroky jeden po druhom bez preruSenia. Zoberte oba

bom | a mézete pouzit ktorékolvek z tlacidiel vysielaca. Ak bol prvy vysielade, ktoré nazveme NOVY, teda ten, ktory sa ma kodovat a
vysiela€ ulozeny do pamate spdsobom I, aj novy vysiela¢ musi byt STARY, ktory je uz v pamiti, postavte sa na dosah dialkového
uloZeny spésobom II; v tomto pripade musite davat’ pozor na to, ktoré ovladania a postupujte podla navodu v tabulke.

Tabulka "A5" Ukladanie do pamate na dial'ku Priklad

1. Stlacte aspori na 5 sekdnd tlacidlo na NOVOM vysieladi, potom ho uvolnite 4 4
5s
2. Stlacte pomaly 8-krat tlacidlo na STAROM vysielaci V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. Stlacte pomaly 1-krat tlacidlo na NOVOM vysielaci, potom ho uvolnite 4
X1
\ Poznamka: Ak treba ulozit do paméte dalSie vysielace, zopakujte vSetky horeuvedené kroky pre kazdy novy vysielac. /

4 )

3.6) Vymazanie pamate

Mbézete vymazat len kody vysielaCov uloZenych v pamati alebo celd pamat, ¢im nastavite riadiacu jednotku na hodnoty, ktoré mal
povodne od vyrobcu. Ked su vSetky vysielace vymazané, je tiez mozné zmenit typ vysielaCov, ktoré sa budu pouzivat.

Pri mazani pamate postupujte nasledovne:

Tabulka "A6" Vymazanie pamate Priklad
1. Stlacte a podrzte tlacidlo T2 na riadiacej jednotke L 4
2. Kym drzite stlacené tlaCidlo T2, poc¢kajte, aby sa rozsvietila "led radio", eSte pockajte, ¥ NI
aby zhasla a potom sa rozblika ]DC u D:
3. Uvolnite tlagidlo presne pocas tretieho bliknutia, ak si Zelate len vymazat vysielace, N
alebo presne pocas piateho bliknutia, ak chcete vymazat celu pamat’ D: X3/X5

Poznamka: Po¢as vymazavacieho procesu "led radio" rychlo blika: 5 bliknuti signalizuje, Ze proces bol ukon€eny. Vymazanie vSetkych
Udajov z pamate upravuije tiez vSetky pripadné programové nastavenia (Cas prace, adresu TTBUS...) a vracia riadiacu jednotku do konfi-
\ guracie, ktoru nastavil vyrobca. /

4) Kolaudacia

-

Ked su urobené vSetky zapojenia a programovanie, mbzete Doporucuje sa postupovat podla instrukcii uvedenych v jednotlivych

pristupit ku kolaudacii systému. manualoch.

A POZOR! Proces kolaudacie musi byt vykonany zasadne Zvlastnu pozornost’ musite venovat zapojeniu motora, ktory musi

kvalifikovanym a skisenym personalom, ktory rozhodne, byt vybaveny elektro-mechanickymi koncovymi spinacmi, ktoré u-

ktoré testy su potrebné vzhladom na pritomné rizika. €uju rozsah pohybu v stanovenom rozmedzi. Koncové spinace
motora musia byt nastavené predtym, ako pristupite k samotne

Proces kolaudacie je najdblezitejSou ¢astou celej automatizacie. kolaudacii.

Kazdy jeden komponent, ako motor, zariadenie pre nidzové zasta-  Spravanie sa riadiacej jednotky zalezi aj od nastavenych funkcii.

venie, fotobunky atd., m6zZe vyZzadovat specificku fazu kolaudacie. Pri kolaudacii systému postupujte takto:

1. Previerka smeru rotacie

V niektorych pripadoch spravanie sa bezpecnostnych prvkov zavisi od smeru manévru. Preto je dblezité uistit' sa, Ze motor je zapojeny
spravne.

Pouzitim vstupu ZATVOR (svorka 12) dajte kratky prikaz k pohybu a uistite sa, ze automatické zariadenie sa fyzicky hybe v smere zatva-
rania. Ak je poyb opacny, otvaranie, odpojte napajanie jednotky a premenite kable motora zapojené na svorky 1 a 3.

2. Previerka trvania manévrov
Na to, aby mohol byt vykonany zatvaraci manéver, je vzdy potrebny sthlas vstupu BEZPECNOST, ktory potvrdzuje rozsvietenie prislusnej
led.
« Zacnite v stave uplneho otvorenia, zadajte prikaz na zatvorenie. Niekolko sekund potom, ako bol manéver dokonceny,skontrolujte, €i sa
otvori relé zatvorenia.
» Zadajte prikaz na otvorenie a presvedcte sa, Ze relé otvorenia sa otvori niekolko sekind po dokonceni otvaracieho manévru.
Ak Cas prace jednotky nie je dostacujuci, preprogramuijte ho podla navodu v kapitole 3.1 "Programovanie ¢asu prace".

- J
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3. Testovanie funkénosti vstupov

- otvor-stop-zatvor-stop (ak je dip-switch 2 OFF)
- otvor-stop-otvor-stop (ak je dip-switch 2 ON)

» Skontrolujte, Zze prikaz na svorke 12 (ZATVOR) vzdy vyvola sekvenciu: zatvor-stop-zatvor-stop.

4. Kontrola fungovania bezpe¢nostnych prvkov (ak su pripojené)

« Skontrolujte, Ze prikaz na svorke 11 (KROK ZA KROKOM) ma za nasledok takéto sekvencie:

- zapri€ini zastavenie a inverziu pohybu (ak je dip-switch 1 ON)

- nema ziaden efekt (ak je dip-switch 1 ON)

« Zadnite zatvaraci manéver a skontrolujte, Ze poas manévru zasah zariadenia zapojeného na vstup 10 (BEZPECNOSTNE PRVKY):
- zapri€ini okamzité zastavenie pohybu a kratky spatny chod (ak je dip-switch 1 OFF)

« Zacnite otvaraci manéver a skontrolujte, Ze potas manévru zasah zariadenia zapojeného na vstup 10 (BEZPECNOSTNE PRVKY):
- zapric€ini okamzité zastavenie pohybu a kratky spatny chod (ak je dip-switch 1 OFF)

5. Kontrola impaktnej sily (ak si to typ automatického systému vyzaduje)

» Vykonajte skusky "impaktnej sily" podla normy EN 12445

-

J

5) Volitel'né prislusenstvo

Riadiaca jednotka Mindy AO1 je vybavena konektorom na pripojenie
programatora SMU. Programator méze byt pouzity na vkladanie,

formacie najdete v jeho navode na pouzivanie.

-

~

A POZOR! Programator SMU sluzi len na spravovanie
kodov dialkového ovladania. Jedine funkcie "read" a "write"
citaju a kopiruju cely obsah paméte riadiacej jednotky,

a teda aj parametre a konfiguracie (as prace, adresa
TTBUS). Ked' pouzivate tieto prikazy, uistite sa, ze budu
pouzité na kompatibilnych vyrobkoch.

)

6) Co robit, ked...

Manéver sa nezacina ani pri pouziti tlacidla T1 na ploSnom
Spoji.

Skontrolujte, i je ploSny spoj spravne napajany a Ci je neporusena
poistka. Medzi svorkami 6 a 7 musi byt sietové napatie a medzi
svorkami 8 a 9 musite namerat jednosmerné napéatie v hodnote
cca. 24 Vdc.

Ned4 sa aktivovat’ ziaden manéver a led pre BEZPECNOST
rychlo blika.

Pravdepodobne priSlo ku skratu a/alebo pretazeniu na vystupoch
prisluSenstva. Riadiaca jednotka ma poistku, ktora sa automaticky
resetuje; skuste odpojit napajanie, pockajte par sekiund a znovu
zapojte.

Napatie napajania je spravne, napriek tomu manéver
nezacina.

Vstup bezpecénostnych prvkov (STOP a FOTOBUNKA) musi davat
suhlas k za€atiu manévru: uistite sa, Ze prislusna led na vstupe
\_ BEZPECNOSTNE PRVKY je rozsvietena.

~

Skontrolujte, ¢i dip-switche 3-4 suhlasia s typom pouzitého
vstupu. Ak je vstup rezistivneho typu, napatie medzi svorkami
8 a 10 musi byt od 6 Vdc do 18 Vdc.

Nemoézete nakédovat’ novy vysielac.

Skontrolujte, i je vysielac kompatibilny s typom, ktory je uz
ulozeny v pamati. Vypnite riadiacu jednotku, potom ju znovu
zapnite a spocitajte bliknutia "led radio", aby ste zistili, aké vysie-
lae su uz kédované.

Typ vysielaca je spravny, ale nedokazete ho ulozit’ do

pamate.

Preverte, &i prijimaci obvod ploSného spoja pracuje spravne: pou-
zite fungujuci vysiela€. Ak riadiaca jednotka spravne prijme radio-
vy kod, ktory vSak nie je pritomny v pamati, tuto skuto€nost signali-
zuje bliknutim "led radio".

Ak ste uz dosiahli max. pocet vysielaCov, ktoré mézu byt ulozené
do pamate (254), toto je signalizované 6 bliknutiami.

)

7) Technické parametre

Elektronicka riadiaca jednotka

~

Napajanie

: 230 Vac 50/60 Hz alebo 120 Vac 50/60Hz v zavislosti od verzie (vid etiketu)

Max. prikon motora

: 600 W pre 230 Vac verziu; 400 W pre 120 Vac verziu

Napatie ovladacich signalov  : pribl. 24 Vdc

PrisluSenstvo (svorky 8-9)

: napéatie 24 Vdc + 30 %; max. prad 50 mA

Vstup bezpecnost

: pri konfiguracii s konstantnym odporom musi byt 8.2KQ + 25%Q

Pracovna teplota :-20+50 °C

Rozmery / vaha :118x52x 147 350¢g

Stuperi ochrany IP 44

Radiovy prijimac¢

Frekvencia :433.92 MHz

Kodovanie

. FLO (pevny kéd), FLOR (plavajici kéd), SMILO (plavajuci kéd)

-

Nice S.p.a si vyhradzuje pravo upravovat’ svoje vyrobky, hocikedy to bude povazovat’ za potrebné.

~




Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity
(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato Il, parte B) (according to 98/37/EC Directive, Enclosure Il, part B)

Numero / Number: 153/A01 Data / Date: 7/2002 Revisione / Revision: 0

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Producer name:  NICE s.p.a.

Indirizzo / Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné - ODERZO - ITALY

Tipo / Type: Centrale di comando a 1 motore 230Va.c. per serrande / Control Unit for 1 motor 230Va.c.
for rolling doors

Modello / Model: AO1

Accessori / Accessories: Nessun accessorio / No accessory

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Complies with the following community directives

Riferimento n° TitoloTitle
Reference n° Title
73/23/CEE DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative al materiale elettrico

destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione / Council Directive 73/23/EEC of 19 February 1973 on the harmonization of the laws of Member
States relating to electrical equipment designed for use within certain voltage limitis.

89/336/CEE DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alla compatibilita elettromagnetica
Council Directive 89/336/EEC of 3 May 1989 on the approximation of the laws of the Member States relating to electromagnetic compatibility.

98/37/CE (EX 89/392/CEE) DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno 1998 concernente il ravvicinamento delle legislazioni degli Stati membri
relative alle macchine / DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 22 June 1998 on the approximation of the laws of
the Member States relating to machinery.

1999/5/CE DIRETTIVA R&TTE / R&TTE Directive

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferi to n° Edizi Titolo Livello di valutazione
Reference no Issue Title Estimate level
EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’'uso domestico e similare — Norme generali.

Safety of household and electrical appliances — General requirements
EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipagg. elettrico delle macchine-Parte 1: Reg. generali

Safety of machinery-Electrical equipment of machines-Part 1: General requirements
EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell'informazione. Caratteristiche di radiodisturbo. Limiti e metodi di misura Classe A

Information technology equipment - Radio disturbance characteristics - Limits and methods of measurement
EN55014-1 4/1998 Compatibilita elettromagnetica - Prescrizioni per gli elettrodomestici, gli utensili elettrici e gli apparecchi similari.

Parte 1: Emissione- Norma di famiglia di prodotti
Electromagnetic / Compatibility — Requirements for Household Appliances, Electric Tools and Similar Apparatus —
Part 1: Emission — Product Family Standard

ENV50204 04/1996 Campo elettromagnetico irradiato dai radiotelefoni numerici - Prova di immunita. 10V/m, Classe A
Radiated Electromagnetic Field from Digital Radio Telephones - Immunity Test

EN61000-3-2-3 03/1995 Parti 2-3: Armoniche/Flicker / Parts 2-3: Harmonic/Flicker Classe A

EN50082-2 06/1997 Compatibilita elettromagnetica — Norma generica sull'immunita Parte 2: Ambiente industriale

Electromagnetic compatibilita — Generic immunita standard Part 2: Industrial environment

Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto / Complies with the other standards and/or product technical specifications

Riferi to n° Edizi Titolo Livello di valutazione
Reference no Issue Title Estimate level
EN 12445 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power operated doors - Test methods
EN 12453 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power operated doors — Requirements
ETS300683 1997 Radio Equipment and Systems (RES),Electromagnetic Compatibility (EMC) standard for Short Classe Il
Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9KHz and 25GHz
EN300220-3 2000 APPARATI RADIO E SISTEMI Classe | (LPD)

CARATTERISTICHE TECNICHE E METODI DI MISURA PER APPARATI RADIO TRA 25MHz

A 1000MHz/Radio Equipment and Sistems- Short Range Devices-Technical characteristics and test methods for

radio equipment between 25MHz and 1000 MHz

REGOLAZIONE ALL'USO DEI DISPOSITIVI A CORTO RAGGIO / Regolating to the use of short range devices (SRD)
EN60950 2 ed. 1992 APPARECCHIATURE PER LA TECNOLOGIA DELL'INFORMAZIONE. SICUREZZA.

+A1: 1993 + A2: 1993 + A3: 1995 + A4: 1997 + A11: 1997 + EN41003/1993.

Inoltre dichiara che non é consentita la messa in servizio del prodotto suindi finché la hina, in cui il prodotto stesso é incorporato, non sia
identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE / The above-mentioned product cannot be used until the machine into which it is incorporated has been
identified and declared to comply with the 98/37/CE directive.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali
The above product is an integral part of one of the typical installation configurations as shown in our general catalogues

(/L
ODERZO, 19 July 2002 [ Amvﬁinistratore Delegato
\(General Manager)
Lauro Buoro




